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URUNUN AVRUPA STANDARTLARINA UYUMLULUK BEYANI

DICH!ARAZIQNE DI CQNFORMITA! DECLARATION OF CONFORMITY / DECLARAJ’ION DE CONFORMITE
KONFORMITATSERKLARUNG / DECLARACION DE CONFORMIDAD /{ DECLARAGCAO DE CONFORMIDADE
(Dir. 98/37/EEC allegato / annex / on annexe / anlage / adjunto / ficheiro IIB)

Fabbricante / Manufacturer / Fabricant / Hersteller / Fabricante / Fabricante: BFT S.p.a.
Indirizzo / Address / Adresse / Adresse / Direccién / Endereco: Via Lago di Vico 44
36015 - Schio

VICENZA - ITALY
© Dichiara sotto la propria responsabilita che il prodotto: / Declares under its own responsibility that the following product:
/Déclare sous sa propre responsabilité que le produit: / Erklart auf eigene Verantwortung, dal das Produkt: /Declara, bajo su
propia responsabilidad, que el producto: / Declara, sob a sua responsabilidade, que o produto:

Motoriduttore per cancelli scorrevoli mod. / Gearmotor for sliding gates mod. / Motoréducteur pour portails coulissants mod. /
Getriebemotor fiir Schiebetore Modell / Motorreductor para cancelas correderas mod. / Motoredutor para portdes de correr mod.

DEIMOS BT

® E costruito per essere incorporato in un macchinario che verra identificato come macchina ai sensi della DIRETTIVA
MACCHINE. / Has been produced to be incorporated into a machinery, which will be identified as a machine according to the
MACHINERY DIRECTIVE. / A été construit pour I'incorporation successive dans un équipement qui sera identifié comme
machine conformément a la DIRECTIVE MACHINES. / Dafiir konstruiert wurde, in ein Gerét eingebaut zu werden, das als
Maschine im Sinne der MASCHINEN-DIREKTIVE identifiziert wird. / Ha sido construido para ser incorporado en una
maquinaria, que se identificara como rnaqulna de conformidad con la DIRECTIVA MAQUINAS. / Foi construido para ser
incorporado numa maquinaria, que sera identificada como maquina em conformidade com a DIRECTIVA MAQUINAS

o E conforme ai requisiti essenziali di sicurezza delle Direttive: / It also complies with the main safety requirements of the
following Directives: / Est conforme aux exigences essentielles de sécurité des Directives: / Es entspricht den grundlegenden
Sicherheitsbedingungen der Direktiven: / Es conforme a los requisitos esenciales de seguridad de las Directivas: / Esta
conforme aos requisitos essenciais de segurancga das Directivas:

BASSA TENSIONE / LOW VOLTAGE / BASSE TENSION / NIEDERSPANNUNG / BAJA TENSION / BAIXA TENSAO 73/23/CEE,
03/68/CEE (EN60335-1 (94)) (e modifiche successive / and subsequent amendments / et modifications successives / und ihren
nachfolgende Anderungen / e madificacbes sucessivas / y modificaciones sucesivas).

COMPATIBILITA ELETTROMAGNETICA / ELECROMAGNETIC COMPATIBILITY / COMPATIBILITE ELECTROMAGNETIQUE /
ELEKTROMAGNETISCHE KOMPATIBILITAT / COMPATIBILIDAD ELECTROMAGNETICA / COMPATIBILIDADE
FLECTROMAGNETICA 89/336/CEE, 91/263/CEE, 92/31/CEE, 93/68/CEE (EN 50081-1('92),
ENG61000-3-2('95)+EN61000-3-2/A1(" 98)+EN 61000-3-2/A2 ('98)+ EN 61000-3-2/A14('00), EN 61000-3-3('95), EN61000-6-2 ('00))
e modifiche successive / and subsequent amendments / et modifications successives / und ihren nachfolgende Anderungen / e
modificagbes sucessivas / y modificaciones sucesivas).

DIRETTIVA MACCHINE / MACHINERY DIRECTIVE / DIRECTIVE MACHINES / MASCHINEN-DIREKTIV / DIRECTIVA
MAQUINAS / DIRECTIVA MAQUINAS 98/37/CEE (EN 12453('01), EN 12445 ('01), EN12978 ('03) (e modifiche successive / and
subsequent amendments / et modifications successives / und ihren nachfolgende Anderungen / e modificagdes sucessivas / y
modificaciones sucesivas).

APPARECCHIATURE RADIO / RADIO SETS / INSTALLATIONS RADIO / RADIOAPPARATE / RADIOEQUIPOS /
RADIOAPARELHOS 99/5/CEE (ETSI EN 301 489-3 (2000) +ETSI EN 301 489-1 (2000), ETSI EN 300 220-3 (2000)) (e modifiche
successive / and subsequent amendments / et modifications successives / und ihren nachfolgende Anderungen / e modificagdes
sucessivas / y modificaciones sucesivas).

@ Si dichiara inoltre che e vietata la messa in servizio del prodotto, prima che la macchina in cui sara incorporato, sia stata
dichiarata conforme alle disposizioni della DIRETTIVA MACCHINE. / We also declare that it is forbidden to start the product
before the machinery into which it will be incorporated is declared in compliance with the prescriptions of the MACHINERY
DIRECTIVE. / Nous déclarons en outre que la mise en service du produit est interdite, avant que la machine ot il sera
incorporé n'ait été déclarée conforme aux dispositions de la DIRECTIVE MACHINES. / Es wird auBerdem erklart, daR die
Inbetriebnahme des Produkts verboten ist, solange die Maschine, in die es eingebaut wird, nicht als mit den Vorschriften der
MASCHINEN-DIREKTIVE konform erklart wurde. / Se declara, ademas, que esta prohibido instalar el producto antes de que
la maquina en la que se Jncorporara haya sido declarada conforme a las disposiciones de la DIRECTIVA MAQUINAS /
Declaramos, além disso, que ¢ proibido instalar o produto, antes que a maquina em que sera incorporada, tenha sido
declarada conforme as disposiges da DIRECTIVA MAQUINAS

SCHIO, 03/05/2004 Il Rappresentante Legale / The legal Representative

Le Représentant Légal / gesetzliche Vertreter
El 72& Leggl/ epresema@
(GIANCAH?BDNOLLO)
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TURKCE

KULLANICI KILAVUZU

Bu Gruind aldiginiz igin tesekkur ederiz. Firmamiz Griniin performansindan
ziyadesiyle memnun kalacaginizdan emindir.

Bu Uruin bir “Uyarilar” brosiiri ve bir “Montaj Kilavuzu” ile birlikte piyasaya
arz edilir. Emniyet, montaj, calistirma ve bakimla ilgili énemli bilgiler
verdikleriigin her iki belge de dikkatle okunmalidir. -
Bu 0rin taninmis teknik standartlara ve emniyet y®netmeliklerine
uymaktadir. Asagidaki Avrupa Birligi Yonetmelikleri'ne uygun oldugunu
beyan ederiz: 89/336/EEC ve 73/23/EEC (ve bunlarin daha sonraki
degisiklikleri).

1) URUNUN GENEL CERGEVESI

Pinyon diglisinin oldukca asagida yer alan konumu, derli toplu sekli ve
yukseklik ile derinlik ayarlarinin yapilabilirligi sayesinde DEIMOS BT-MA
mekanizmasi ¢ok degisik montaj isteklerine uyabilir.Uriiniin ileri seviyede
korunmasi icin elektronik sikisma engelleyici cihaz ile donatiimistir.Acil
durumda elle serbest birakma manevrasi, standart bir anahtarla birlikte
verilen bir topuz sayesinde, veya opsiyonel olan kisiye 6zel bir anahtarla
kolaylikla yapilabilir.Calisma sonunda kapi durmasi elektromekanik
mikroswitchler sayesinde kumanda edilir. Kontrol karti mekanizmanin igine
sokulmustur.Her bir manevradan 6nce, kontrol Unitesi rélelerin galismasini
ve emniyet cihazlarini (fotosel, kauguk baslik, v.b.)

Opsiyonel aksesuarlar mevcuttur:

-SBBAT mod. Tampon Akii Kiti

Mekanizmanin igerisinde birlestirilmis olabilir, elektrik beslemesinin kisa
sureli kesilmesi durumunda, otomasyon sisteminin islevine devam etmesini
saglar.

-MSC mod. Serbest birakma topuzu (Fig. 2)

Kisisel anahtar ile birlikte sabitlenmis serbest birakma topuzu.

2) EMNIiYET

Dogru olarak montaji yapildigi ve kullanildigi takdirde bu kapi mekanizmasi

gereken emniyet seviyesi standartlarini karsilar. Fakat kazara ortaya

cikabilecek sorunlari énlemek amaciyla bazi pratik kurallara uyulmasi
tavsiye edilir.

Kapi mekanizmasini kullanmadan énce calistirma talimatlarini dikkatle

okuyun ve bunlaraileride bakmak tizere saklayin.

e Cocuklari, yetiskinleri ve egyalarla evcil hayvanlar 6zellikle kapinin
calismasi sirasinda kapinin ¢calisma sahasinin diginda tutun.

i Kapinin istenmeden calismasini dnlemek amaciyla uzaktan kumanda
cihazlarini ve diger kumanda cihazlarini cocuklarin erisemeyecekleri
yerlerde muhafaza edin.

e Kapi kanadinin hareketine kasith olarak karsi kuvvet uygulamayin.

° Uygun serbest birakma topuzu sayesinde eger motor serbest
birakilmamigsa kapiyi elle agmaya kalkismayin.

° Mekanizmanin bilesenlerinde tadilat yapmayin.

. Ariza halinde elektrik baglantisini kesin, mekanizmaya erismek igin
serbest birakmayi galistirin, ve teknik servisten (montajcidan) yardim
isteyin.

o Her hangi bir dis temizlige baslamadan 6nce ana elektrik beslemesini
kesin.

. Fotoselleri ve isikli sinyal cihazlarini temiz tutun. Emniyet cihazlarinin
(fotosellerin) 6nlunin aga¢ dallariyla veya calilikla kapanip
kapanmadigini kontrol edin.

. Mekanizma sistemine her hangi bir dogrudan mudahale yapilacagi
zaman teknik servisten (montajcidan) yardim isteyin.

e Kapiyi yilda bir kez yetkili servise kontrol ettirin.

3) ELLE SERBEST BIRAKMA

Elle veya acil durumda serbest birakma bir kapinin elle agiimasi gerektigi

durumda, ve her hallikdrda mekanizmanin ¢alismaz hale geldigi veya yanhs

calismasi halinde devreye sokulmalidir.

Acil durum manevrasini gergeklestirmek icin asagidakileri yapmaya

baslayin:

o Standart anahtari uygun yuvasina sokun (Resim 1) ve saat ibresinin
tersi ydnde 90° gevirin. Sonra serbest birakma topuzunu saat ibresi
yénunde sonuna kadar cevirin. Boylece pinyon diglisi hareketsiz
birakilir, ve o nedenle kapinin elle aciimasina imkan tanir.
Uyari: kapi kanadini sert itmeyin; tam tersine tim parkuru
boyunca kaymasina yardim edin.

° Tekrar motoru galistirmak icin serbest birakma topuzunu saat ibresi
tersi yénunde sonuna kadar cevirin, ve standart anahtari saat ibresi
yénlnde sikica tutuncaya kadar gevirin. Anahtari tim ilgili kisilerin
bildigi glivenli bir yerde saklayin.

®  Serbest birakma topuzunun anahtar gibi kullaniimasi durumunda
asagidaki islemleri takip ediniz:

° Standart anahtari uygun yuvasina sokun ve saat ibresinin tersi yénde
90° gevirin.

° Serbest birakma topuzunu tutun ve saat yonlinde (Resim 2)
duruncaya kadar ¢evirin. Béylece pinyon dislisi hareketsiz birakilir, ve
onedenle kapinin elle agiimasina imkan tanir.

e Kapi kanadini itinve tiim parkuru boyunca kaymasina yardim edin.

®* Anahtarancak serbestbirakma topuzu tekrar baslangi¢ pozisyonuna
geldikten sonra yerinden ¢ikartilabilir (motordan tahrikli galistirma )

e Motor tahrik kontrolinl yeniden kazandirmak icin topuzu saat
ibresinin tersi ydénde sonuna kadar cevirin.Anahtari kapali
pozisyonuna hareket ettirin ve sonra anahtari tim ilgili kisilerin bildigi
glvenlibiryerde saklayin.

4) BAKIM VE COPE ATMA

Sistemin bakimi diizenli olarak sadece teknik servis tarafindan

yapilmahdir. Uriinii olusturan malzemeler ve bunlarin ambalajlari

yururltkteki ydnetmeliklere gére ¢cépe atilmalidir.

UYARILAR!

Sadece elinizdeki kilavuzda yer alan bilgilere uyuldugu takdirde

kontrol kartinin dogru calismasi garanti edilir. Montajla ilgili

standartlara ve elinizdeki kilavuzda yer alan talimatlara
uyulmamasindan kaynaklanan her hangi bir hasardan dolayi firmamiz
sorumlu tutulamaz.

Elinizdeki kilavuzda yer alan ag¢iklamalar ve ¢izimler baglayici degildir.

Firmamiz iiriiniin temel 6zelliklerinde degisiklik yapmaksizin iiriiniin

teknik, Uretim ve ticari acidan iyilestirilmesi icin uygun gérdiigi her

hangi bir degisikligi her hangi bir zamanda ve elinizdeki yayini
glincellestirme taahhiidiine girmeksizin yapma hakkini sakl tutar.

Fig. 1
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TURKCE

MONTAJ KILAVUZU

Bu Urtind aldiginiz igin tesekkir ederiz. Firmamiz Griintin performansindan
ziyadesiyle memnun kalacaginizdan emindir. Bu trtin bir “Uyarilar” brosr(
ve bir “Montaj Kilavuzu” ile birlikte piyasaya arz edilir. Emniyet, montaj;
calistirma ve bakimla ilgili énemli bilgiler verdikleri i¢in her iki belge de
dikkatle okunmaldir. Bu Urlin taninmis teknik standartlara ve emniyet
yoénetmeliklerine uymaktadir. Asagidaki Avrupa Birligi Yoénetmelikleri'ne
uygun oldugunu beyan ederiz: 89/336/EEC ve 73/23/EEC (ve bunlarin daha
sonraki degisiklikleri).

1) URUNUN GENEL CERCEVESI

Pinyon diglisinin olduk¢a asagida yer alan konumu, derli toplu sekli ve
yukseklik ile derinlik ayarlarinin yapilabilirligi sayesinde DEIMOS BT-MA
mekanizmasi ¢ok degisik montaj isteklerine uyabilir.Uriiniin ileri seviyede
korunmasi icin elektronik sikisma engelleyici cihaz ile donatiimigtir.Acil
durumda elle serbest birakma manevrasi, standart bir anahtarla birlikte
verilen bir topuz sayesinde, veya opsiyonel olan kisiye 6zel bir anahtarla
kolaylikla yapilabilir.Calisma sonunda kapi durmasi elektromekanik
mikroswitchler sayesinde kumanda edilir. Kontrol karti mekanizmanin igine
sokulmustur.Her bir manevradan énce, kontrol Unitesi rélelerin calismasini
ve emniyet cihazlarini (fotosel, kauguk baslik, v.b.)

Rediktorli motor asagidakilerde olusmaktadir (Fig.1):

“M” Motor

“R” Sonsuz vida-helisel dislili rediktorli motor
“F” Elektromekanik limit switch Gnitesi

“p” Pinyon diglisi

“S” Serbest birakma mekanizmasi

QSC-D Kontrolkarti

Opsiyonel aksesuarlar mevcuttur:

-SBBAT mod. Tampon Ak Kiti

Mekanizmanin igerisinde birlestirilmis olabilir, elektrik beslemesinin kisa
sureli kesilmesi durumunda, otomasyon sisteminin iglevine devam etmesini
saglar.Paket asagida kileriniicerir (Fig. 1):

o 2 tampon akii (Fig. B)

. 1 bil tutma tabani (Fig. BB)

o 1 aku sarj karti (Fig. SBS)

° Kurulum kilavuzu

° Cesitlividalar, civatalar ve kablolar.

-MSC mod. Serbest birakma topuzu (Fig. 18)
Kisisel anahtar ile birlikte sabitlenmis serbest birakma topuzu.

2) GENEL EMNIYET

UYARI ! Bu uriniin yanhs montaji veya uygunsuz kullanimi insanlara,

evcil hayvanlara veya esyalara zarar verebilir.

¢ Buurunle birlikte verilen “Uyarilar” oy ve “Montaj El Kitabi” emniyet,
montaj, kullanim ve bakimla ilgili dnemli bilgiler verdigi i¢in dikkatle
okunmalidir.

* Tidm ambalaj malzemelerini (plastik, karton, polistren, vb.) gecerli
standartlar tarafindan belirlenen hikimlere gére ¢ope atin. Naylon
veya polistren torbalari cocuklarin erisemeyecegi yerlerde bulundurun.

* Montaj kilavuzunu ileride kullanmak Uzere teknik brosirle birlikte
saklayin.

* Bu riin sadece elinizdeki dokiimanda belirtildigi sekilde kullaniimak
Uzere tasarimlandirimis ve Uretilmistir. Bu dokiimanda belirtiimeyen
herhangi bagka bir kullanim trtine hasar verebilir ve tehlikeli olabilir.

e Urinin yanhs kullanimindan veya beklenen ve elinizdeki dokiimanda
belirtilenden farkl bir sekilde kullaniimasi nedeniyle ortaya ¢ikabilecek
her hangi bir sonugtan firma higbir sorumluluk tislenmez.

e Uriinti patlayici ortama monte etmeyin.

e Bu Grinin yapiminda kullanilan pargalari asagidaki Avrupa Birligi
Yoénetmelikleri'ne uymalidir: 89/336/EEC, 73/23/EEC, 98/37/EEC (ve
bunlari izleyen degisiklikler). Avrupa Birligi'nin disindaki tim tlkelerde
iyi biremniyet seviyesini elde etmek i¢in yukarida belirtilen standartlara
ek olarak yururlikteki ulusal standartlara da uyulmalidir.

e Kapanan konstriksiyonlari (bina kapisi, bahge kapisi, vb.) insa
ederken olagan teknik usullere uymamaktan ortaya cikan arizalarin
sonuglarindan ve ayrica kullanim sirasinda meydana gelebilecek her
hangi bir sekil degisikliginden dolayi firma hicbir sorumluluk tislenmez.

*  Montaj asagidaki Avrupa Birligi Yénetmeliklerinin belirledigi htikimlere
uymak zorundadir: 89/336/CEE, 73/23/EEC, 98/37/EEC (ve izleyen
degisiklikler).

*  Sistemde herhangibiris yapmadan dnce elektrik beslemesini kesin.

* Ana elektrik besleme hattina kontak agma mesafesi 3,5 mm'ye esit
veya daha buyik olan bir ¢cok kutuplu veya termik manyetik otomatik
saltertakin.

* Ana elektrik besleme hattinin hemen 6éniine 0.03 Amper esik degeri
olanbirkagak akim rélesi takili olup olmadigini kontrol edin.
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® Topraklamanin dogru yapilip yapilmadigini kontrol edin: Topraklama
ucu bulunan kapanan kisimlarin (bina kapilari, bahge kapilari, vb.) tim
metal parcalarini ve sistemin tim komponentlerini toprak hattina
baglayin.

* Sahayi ezilme, sliriiklenme ve kesilme tarafindan yol agilacak her hangi
bir tehlikeden korumak icin gerekli olan tim emniyet cihazlarini
(fotoselleri, kenar emniyet sistemlerini, vb.) takin.

* Kolayca gortlebilecegi bir yere en az bir adet 1sikh sinyal cihaz (flasér)
yerlestirin, ve yapiya bir Uyari tabelasi asin.

* Baska ureticilerinin komponentleri kullanildi§i zaman otomasyonun
emniyeti ve dogru calismasi acisindan firma higbir sorumluluk
Ustlenmez.

¢ Bakimveonarimiglemlerinde sadece orijinal pargalar kullanin.

* Firma tarafindan agik¢a yetkilendiriimedikce otomasyon
komponentlerini degistirmeyin.

e Urin kullanicisina saglanan kumanda sistemlerini ve acil durumda el ile
acmaislemlerini 6gretin.

* Otomatik kapinin calistigi sahada yetiskinlerin ve cocuklarin
bulunmasinaizin vermeyin.

* Yanar kayar kapinin istenmeden calismasini 6énlemek amaciyla
uzaktan kumanda cihazlarini ve diger kumanda cihazlarini gocuklarin
erisemeyecekleri yerlerde muhafaza edin.

¢ Kullanici, otomasyon sisteminde her hangi bir is veya tamirat
yapmaktan kaginmali, ve daima yetkili servis gagirmahdir.

* Elinizdeki montaj kilavuzunda agikga belirtiimeyen hicbir seye izin
verilmez.

¢ Montaj, EN 12978 standardinda sart kosulan emniyet cihazlarini ve
kumandalari kullanarak yapilmahdir.

3) TEKNIK OZELLIKLER
3.1) DEIMOS BT-MA

....elektronik tork sinirlayicili
daimi gresli
..mekanik topuzun serbest birakilmasiyla

.....2adet12V, 1,2 Ahpil
................ -15°C/+60°C

Boyutlart...........oooiiiiiiii Resim 2'ye bakin
(*) Istek Gizerine 6zel voltajlar olabilir

3.2) QSC-D Kontrol Unitesi Teknik Ozellikleri ( Fig. 17)
...... 24V AC, (180mA)

Akim algilama yoluyla kapama ... agmave kapamada
Otomatik kapanma zamani ............c.oveuiiiiinieeiceeeeeeeeas 1-20 saniye
CalISMA SUIESI. . et 2 dakika
YayageciS Zamani.........oouuiieuiiiiiii e sabit 7 san.
TersdonUm durma SUreSi........covuviieieiiieiie e yaklasik 1 san.
Flagdrbaglantisr.............coooiiiiiiiii i 24V mak.25W
SO .. Resim 17 ye bakiniz
Parametre ve segenekayari.................. anahtar veya UNIPRO kullanarak
Icerisindekiradyo alicikarti.........ccccoeuviiiiiniiiicinnd frekans1 433.92 MHz
Kodlamaninmetodu................... kopyalanacak atlamali kod algoritmasiyla
KOMDINASYON SAYISI. ...t i
Anten empedansi..........c.ovuieiiiiiii

Hafizaya alinacak azami uzaktan kumanda sayisi

3,3) Kullanilan Verici tipi: tim atlamali kod vericileriile uyuquF w&\‘

4)iLKKONTROLLER

Her hangi bir montaj isine baslamadan &énce kapi konstriksiyonunun

yururlukteki standartlarin 6én goérdiklerine uydugunu ve o&zellikle de

asagidaki hususlara uydugunu kontrol edin:

* Kapinin Uzerinde kaydigi ray duz ve terazisindedir, ve tekerlekler
kapinin agirhgini tasimaya uygundur.



MONTAJ KILAVUZU

TURKCE

* Kapinin elle serbest birakilma igslemi tim parkur boyunca sarsintisiz bir
sekilde yapilabilmektedir, ve fazla yana kayma olmamaktadir.

e Dizgiin sessiz bir hareket saglamak icin iist kilavuz ile kapi arasinda
dogru gezme boslugu birakilmistir.

* Acmave kapama kapi stoplari yerlerine takilmistir.

* Rediktérli motorun monte edilis bicimi acil durum manevrasinin
sarsintisiz ve emniyetle yapilabilmesine izin vermektedir. Montaj
elemanlarinin yukarida belirtilen sarti saglamamasi durumunda
gereken duzeltmeleri veya degistirmeleri yapmaya basglayin.

UYARI : Kontrol cihazlarinin kapinin calismasini kolaylastirmayi

amaclamalarini fakat montajin veya bakimin dogru yapilmamasindan

kaynaklanan arizalardan dolayi ortaya c¢ikan her hangi bir kusur veya
eksiklik sorununu ¢6zemeyecegini hatirlayin.

Uriinii ambalajindan gikartin ve hasari olup olmadigini kontrol edin. Hasar
gérmus olmasi durumunda bayinizle temasa gecin. Komponentlerini
(mukavva, polistren, naylon, vb.) yurlrlikteki yénetmeliklere gére ¢ope
atmayi unutmayin.

5) TABAN MONTAJ ELEMANININ BETONA ANKORAJI

5.1) Standart konum

* RedUktérli motorun sabitlenmesi amaciyla taban montaj elemaninin
ankoraj civatasinin gémdilecegi beton dokulecek bir gukur kazin (Fig. 3).
Eger kayma rayi kazilacak yerden daha énceden geciriimis ise kazma
islemi ray temel demirlerinde kismen yapilmalidir. Bu suretle ray temel
demirlerinin gékmesi durumunda rediiktorli motor taban montaj elemanti
da asagiya iner ve bdylelikle pinyon dislisi ile kremayer dislisi arasindaki
(yaklasik 1 ~2 mm) gezme boslugu muhafaza edilmis olur.

* Taban montaj elemanini Resim 4'de belirtilen o&lgulere uyarak
konumlandirin.

* Taban montaj elemaninin tstline basilmig olan pinyon semboli gérinir
ve kapiya dogru bakar olmalidir. Bu ayni zamanda elektrik baglantilari
icin kablo kanallarinin da dogru konumlandiriimasini saglar.

* icinden elektrik kablosu gececek olan spirallerin ucunu taban montaj
plakasinin tGzerine ¢ikartin.

* Montaj esnasinda taban montaj plakasini dogru konumda muhafaza
etmek igin rayin altina iki tane lama kaynatmak ve daha sonra ankoraj
civatalarini bunlara kaynatmak faydali olabilir (Resim 3).

¢ Taban montaj elemaninin temeliyle kapi rayinin temelinin bir butin
olacak sekilde beton doékuin.

¢ Sunlari dikkatle kontrol edin:

Yerlestirme 6l¢ileri dogru mu?

Taban montaj elemaninin plakasi tam terazisinde mi?

4 adet ankoraj civatasinin digleri betonun Gizerinden gikiyor mu?

Beton prizini almig m1?

5.2) Diger konumlar

Rediiktdrli motor degisik sekillerde konumlandirilabilir. Ornegdin Resim 5'de
6zel bir montaj tipi gésterilmektedir. Reduktdrli motorun kayar rayin diz
kismina sabitlenmemis olmasi durumunda (Standart konum) kremayer
digli ile pinyon diglisi arasinda (1 ~ 2 mm'lik) dogru gezme boslugunu
saglamak icin reduktorli motorun da kapinin konumuna gére yerinden
hareket edemeyecek sekilde sabitlemelisiniz. insanlar, evcil hayvanlar ve
cansiz varliklara iligkin yurirlikteki standartlara harfiyen uyulmal, ve
Ozellikle pinyon-kremayer dislisinin birbirine gectigi bolgede sikismadan
dolay ortaya ¢ikan kaza risklerine ve ayrica diger mekanik risklerden
dikkatle kaginiimalidir.

Kritik noktalarin timu yururliikteki yénetmeliklere uygun bir sekilde
emniyet diizenekleriyle korunmalidir.

6) REDUKTORLU MOTORUN SABITLENMESI

Beton prizini aldiktan sonra Resim 6'yi inceleyin ve asagidaki islemleri

baslatin:

¢ Rediktérli motorun asagiya indirilebilmesine veya pinyon ile kremayer
diglilerinin arasindaki gezinti boslugunu daha sonra ayarlamaya imkan
tanimak icin tabandan en az 25 mm mesafe birakarak her bir ankoraj
civatasina birM10 somun takin.

*  Her bir ankoraj civatasi ¢iftiyle ambalajdan ¢ikan bir “P” plakasini ¢iftin
Uzerine yerlestirin, ve plaka yuzeyini her iki ydnde ayarlamak icin bir su
terazisi kullanin.

* Rediiktérden kapagi ve vida kapagi muhafazasini ¢ikartin, ve pinyon
dislisi kapiya dogru bakacak sekilde rediktorli motoru dort adet
ankoraj civatasinin tizerine oturtun.

e Dort adet pulu vyerlestirin rediktorli motorun Ustlindeki kilitleme
somunlarini sikin.

¢ Tabanda bulunan uygun oyuklardan redlktérlii motoru gegirmek
suretiyle redktorlii motorun yiiksekligini ayarlayin, ve monte edilecek
kremayer diglisi tipine uygun bir pinyon diglisi ile kapi arasindaki
mesafeye sabitleyin. Kremayer diglisinin digleri pinyon diglisinin
diglerine tim eni boyunca ge¢cmelidir.

¢ “Kremayer diglisinin takilmasi” paragrafinda en ¢ok kullanilan kremayer
diglisi tiplerinin él¢tlerini ve montaj yéntemini

* vermekteyiz.

7) KREMAYER DiSLIiSINiN TAKILMASI

Kapiya modulu 4 olan kremayer disli takilmahdir. Kremayerin uzunluguna
gecis boslugu ile limit svigleri caligtiran kagik braketlerin sabitlenmeleri igin
gereken mesafe ve pinyon dislisinin gegen kismi da katiimalidir. Kapasite ve
kapiya takilma yéntemi acisindan birbirlerinden farklilik gdsteren degisik
tipte kremayer diglileri vardir. Firmamiz asagidaki ug¢ tip kremayer dislisini
pazarlamaktadir:

7.1) CFZ modeli (Fig. 8)

22x22 mm kesitli, 2 metrelik pargalar halinde piyasaya sunulan, 2000 kg ( =
20000 N) (izerinde kapasitesi olan galvaniz gelik kremayer dislidir. Once bu
parcalar yeterli bir demir késebendin Uzerine kaynatin ve daha sonra
komple grubu kapiya kaynatin. Kremayer ile kapinin yani arasindaki
mesafeyi muhafaza etmenin yani sira kapida az bir yana kagiklik olsa dahi
kdésebent kremayer diglinin kapiya sabitlenmesini kolaylastirir. Minferit
kremayer digli pargalarini kaynatarak birlestirirken kremayerin her bir
parcasini Resim 7'de goérulen dlgllere uyarak kremayer diglisinin toplam
uzunlugu boyunca dogru montaj mesafelerini saglamaniz tavsiye edilir.

7.2) CPZmodeli (Fig.8)

22x22 mm kesitli, 1 metrelik parcalar halinde piyasaya sunulan , azami
kapasitesi 500 kg ( = 5000 N) olan plastik kremayer dislidir. Bu model
kapiya normal veya sac vidalariyla tutturulmalidir. Ayrica bu durumda dogru
mesafeyi muhafaza etmek icin kremayer diglinin bir pargasini degisik
parcalarin arasinda 6teki turl takmaniz tavsiye edilir. Bu tip kremayer digli
daha sessizdir ve Uzerinde bulunan uzun delikler sayesinde kapiya
sabitlenmis olsa bile ylikseklik ayarlarinin yapiimasina imkan tanir.

7.3) CVZ modeli (Fig. 8)

30x12 mm kesitli, 1 metrelik pargalar halinde piyasaya sunulan, disli mesafe
burclar kaynatilacak ve azami kapasitesi 2000 kg ( = 20000 N) olan
galvaniz celik kremayer dislidir. Miinferit kremayer digli parcalarindaki uzun
deliklerin her birinin ortasina mesafe burclarini sabitledikten sonra mesafe
burglarini kapiya kaynatin. Ayrica bu durumda da mesafeyi muhafaza etmek
icin kremayer dislinin bir pargasini degisik parcalarin arasinda 6teki tlrll
takmaniz tavsiye edilir. Kremayer disliyi mesafe burglarina tutturan vidalar
kremayer dislinin yikseklik ayarinin yapilabilmesine imkan tanir.

7.4) Kremayer dislisinin takilmasi

Kremayer diglisini takmak i¢in sunlari yapmaya baslayin:

* Uygun serbest birakma topuzunu ¢cevirmek suretiyle acil durum serbest
birakmasini ¢alistirin (“Acil durum manevrasi” paragrafina bakin).

¢ Kremayer diglisinin ucunu kumanda pinyon diglisinin Gzerine koyun ve
kapiy! elle kaydirirken kremayer dislisini (kaynatarak veya vidalar
kullanarak) pinyon dislisine géreceli olarak yerinden hareket edemez
hale getirin (Fig. 9).

¢ Kapinin dizeltilemeyecek derecede vyanlis montaji (yana fazla
dénmesi) durumunda pinyon dislisine gére kremayer dislisinin strekli
merkezlenmesini saglamak amaciyla kremayer diglisi ile kapinin
arasina birkag sim yerlestirin (Fig. 10).

TEHLIKE Kaynak islemi, yiiriirliikteki emniyet standartlarinin geregi
olan her tiirlii kisisel koruyucu donanima sahip olan yetkin kisiler
tarafindan yiiritalmelidir.

8) PINYON DiSLiSIiNIN AYARLANMASI

Kremayer diglisinin montajini bitirdikten sonra kremayer-pinyon diglileri
gezinti boslugu yaklasik 2 mm'ye ayarlanmalidir: rediktérli motorun
altindaki dért adet M10 somunu yaklasik 2 mm gevsetip daha sonra dort Ust
somunu yerinden cikamayacak sekilde sabitleyerek bu gezinti boslugu
elde edilir. Kremayer ve pinyon dislilerinin bir hizada ve ortalanmig
olmalarini saglayin (Resim 10).

UYARI Kremayer ve pinyon dislilerinin émdrlerinin tam anlamiyla
birbirlerine dogru ge¢cmelerine bagli oldugunu unutmayin.

9) ELEKTROMEKANIK LiMIT SVICLER

islem, acil durum serbest birakmayi devreye sokarak ve sehir elekirik
sebekesi beslemesini keserek yerine getirilmelidir. Limit sviclere kumanda
eden kasik braketler kremayer diglisinin her iki ucuna yerlestirilmelidir.
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- Kaplyielle sonunakadaragin.
- Calisma sonu agma kasigini (limit svi¢ braketini) (Fig.11) mikrosvi¢c

kumanda koluna degecek ve onu tetikleyecek sekilde konumlandirin®

Dogru konumu tespit ettikten sonra kasik braketin vidalarini sikin.

- Kaplyi elle sonuna kadar kapatin.

- Calisma sonu kapatma kasigini (limit svig braketini)  (Fig.11)
mikrosvic kumanda koluna degecek ve onu tetikleyecek sekilde
konumlandirin. Dogru konumu tespit ettikten sonra kasik braketin
vidalarini sikin.

- Kapi, kremayerin tzerine yerlestiriimis olan stoplara degmeden énce
kasik braketler kapiyi kilitleyebilmelidir. Calisma sonu kapatma kasigi
(limit svi¢ braketi) ayari, yurarlikteki emniyet standartlari tarafindan
emredildigi sekilde kapi ile sabit kanat arasinda yaklasik 50 mm'lik bir
bosluk birakacak bicimde yapilmaldir; aksi takdirde en az 50 mm
kalinliginda bir kenar emniyet sistemi takin (Fig. 12).

10) KAPISTOPLARI

TEHLIKE ! Kapinin hem acilma hem de kapanma noktasina mekanik
takozlar yerlestirilmelidir. Kapinin ist kilavuzdan disariya ¢cikmasini
6nlemek icin stoplar elektrikle durdurma noktalarinin birkac
santimetre 6tesinde yere sikica sabitlenmelidir (Fig. 13).

11) ELEKTRIK TESISATININ MONTAJI

Fig. 14'de gosterilen elektrik tesisatini CEI 64-8 ve HD384'e uyan IEC364
hukimlerine gbre ve elektrik tesisati icin ylrlrlikte bulunan diger ulusal
standartlara uygun olarak déseyin.

UYARI ! Ana sehir elektrik sebekesine baglamak i¢in kesit alani en az
3x1.5 mm? gelen ve yiirirliikteki standartlara uygun ¢ok kutuplu bir
kablo kullanin. (Ornegin eger kablo korunmamigsa en az HO7 RN-F'ye
esit olmali; oysa korunuyorsa en az 3x1.5 mm?2 kesit alanina sahip HO7
VV-F'ye esit olmalidir).

Kontrol ve emniyet cihazlarini daha 6nce s6zi gecen teknik montaj
standartlarina uygun bir bicimde baglayin. Ana ve yardimci kablolar
birbirlerinden belirgin bir sekilde uzakta tutulmahdir. Fig.14 yaklasik 100
metrelik bir kablo uzunlugu i¢in baglanti adedini ve bunlarin kesit alanlarini
gostermektedir. Kesit alanini mekanizmanin cektigi dogru ylike goére
hesaplayin.

Mekanizmanin ana komponentleri sunlardir (Fig. 14):

Mekanizmayi sehir elektrik sebekesinden kesmeye uygun, asiri yik ve kisa
devre korumali, kontak agma mesafesi en az 3 milimetre olan, tip onayi
almis, yeterli kapasitede ¢ok kutuplu devre kesici. Eger bu devre kesici o
ana kadar takilmamissa mekanizmadan hemen 6nce esik degeri 0.03 A
olan tip onayi almis ¢cok kutuplu bir devre kesici koyun.

QR Alici karti yrlestirilmig kontrol karti
S Anahtarli segici

AL Frekansi ayarlanmis flagor

M Motor

P Duvara monteli buton paneli

Fte, Fre Harici fotosel ¢ifti

T 1-2-4 kanall verici

ANTEN KURULUMU

433 MHz'e ayarlanmis bir anten kullaniniz.

Anten-Alici baglantisiicin, RG8 koaksiyel kablo kullaniniz.

Antenin yakininda metal kutlelerin bulunmasi radyo sinyallerinin ahlgini
olumsuz etkileyebilir. Yayin alaninin yeterli olmadigi durumlarda, anteni
dahauygun pozisyonatasiyiniz.

12) SIRA KLEMENS BAGLANTILARI

ilgili montaj kilavuzlarinda gésterilen talimat ve sekiller dogrultusunda,
uygun kablolama islemi yapilmis ve cesitli otomasyon kompanentleri
belirlenen noktalara yerlestiriimistir. Faz, notr ve toprak baglantisini yapiniz
(zorunlu). Ana kablo uygun bir kablo bagi ile guivenlik altina alinmali (Fig.15
ref. P1), aksesuar kablolar kendi kablo baglan ile (Fig.15 ref.P2), ve
yahtiimig sari/yesil kilifin icindeki toprak kablolari uygun kablo baglari ile
tutturulmahdir (Fig. 15- ref. S).

Otomasyon cihazi, tim glvenlik cihazlar kurulduktan ve kontrol edildikten
sonra calismak icin kurulabilir. Fig. 16 daki klemens baglantilarina bakiniz.

JP2

1-2  MotorBaglantilari (1- Mavi 2 Kirmizi).

3-4  Transformatdrin ikincil sargisi 24V

UYARI-Acilma yonii dogru degilse, motor icin 1 ve 2 baglantilarini ve
acilma/kapanma limit switch icin 6 ve 7 baglantilarini ters gevirin.
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5-6 Kapama limit switchi SWC (5 Siyah ortak 6 Kirmizi)

5-7 Acmalimitswitchi  SWO (5 Siyah ortak 7 Kahverengi)
8-9 Flag6r, 24V maksimum 25W

10-11  Anten(10sinyal 11 ekran)

12-13 Aksesuarlarigin elektrik beslemesi:
24 VAC elektrik beslemesinin agik durumuile calisir
24 VDC ( 12+,13- ) elektrik beslemesinin kapali durumu ve
Opsiyonel akti geribeslemesi Mod. SB BAT ile calisir.

14-15 Bagimsiz kontak (N.O.).

Kapi- agma ikaz lambasi SCA (24Vac mak. 3W ) ya da 2. radyo
kanali ¢cikisi (Fig. 19-A).
istenilen uygulamalar “lojik mén(i” den secilebilir (Resim A) .

16-17 Guvenlik cihazlari elektrik beslemesi cikisi (fotosel vericisi ve kenar

emniyet vericileri)

N.B.: Sadece manevra durumunda aktif cikis

24VAC elektrik beslemesinin agik durumuile galigir

24 VDC ( 16- ,17+ ) elektrik beslemesinin kapali durumu ve
Opsiyonel akii geri beslemesi Mod. SB BAT ile calisir.

18-21 Guvenlik cihazlari hata bildirimi FAULT girisi ( bakinizbolim 13)

19-20 Yaya gegcisi kontrol butonu PED (N.O.).Lojik ayarlara ( 2 veya 4
adim) gore kapinin 5 saniye sireyle agilmasi.

21-22 START/CLOSE kontrol butonu ve anahtarli segici (N.O.)
istenilen secenek “lojik meni” den (Resim A )segilebilir.

21-23 STOP kontrol butonu (N.C.). Tim durumlarda operatéru, diger Start
komutu gelinciye kadar durdurunuz. Eger kullaniimiyorsa
koépruyl bagh olarak birakin.

21-24 Fotosel PHOT girisi (bakiniz kissm 13). Eger kullaniimiyorsa
koépruyl bagh olarak birakin.

21-25 BAR kenar emniyet kontak girisi (N.C.). Tetikleme sonucunda,
harekete son verilir ve ters ydnde 3 saniye calisir. Eger
kullaniimiyorsa képruy( bagl olarak birakin.

21-26  OPEN kontrol buton

JP1

31-32 Transformatorin birincil sargisi 230Vac.

33-34 Tek-faz elektrik baglantisi 230Vac, 50-60Hz (33N 34L).

13) EMNIYET CiIHAZLARILE BAGLANTI

Not: Tim emniyet sistemleri ile normalde kapali “N.K” kontak
kullanilir. (Fig.19)

incelenen tim emniyet sistemlerinin baglantilarini Resim 19 u referans
alarak ve kullanilan ciftlerin sayisini dikkate alarak yapiniz: 1¢ift kutu 1C, 2
cift kutu 2C, 3 cift kutu 3C, ve 4 ¢ift kutu 4C. Kontrol Unitesi, ek olarak SCS1-
MA Karti ilave edilirse sadece U¢ yada dért emniyet cihazinin performansini
test eder ( Fig. 21). Kontrol Unitesi iki adet emniyet sisteminin performansini
test eder. Ayrica fazladan eklenen cihazlarin gerekli ekipmanlarla
donatiimis olmalari ve devreye seri baglanmalari gereklidir. Fotosel
kullaniimaz ise QSC-D kartinin jumperlarini 21/23, 21/24 klemens
baglantilarive 21/25 klemens baglantilari arasinda siraya koyun.

14) PROGRAMLAMA

Mikroiglemcili kontrol kartlari Uretici tarafindan saglanan, standart kuruluma
uygun fonksiyon parametrelerine sahiptir.Onceden tanimlanan
parametreler, birlestirilmis gdsterge programlayicisi ile yada UNIPRO ile
degistirilebilirler.

Programin UNIPRO ile gergeklestirilmesi durumunda UNIPRO ile ilgili
kilavuzu dikkatlice okuyun, ve asagidaki yolu takip ediniz. UNIFLAT ve
UNIDA  aksesuarlarini kullanarak UNIPRO programlayicisini kontrol
Unitesine baglayiniz. (Fig.17) QSC-D kontrol Unitesi, UNIPRO
programlayicisina besleme saglayamaz, bundan dolayi uygun bir besleme
Unitesine ihtiyac vardir.

“CONTROL UNIT ” menusitne ardindan “PARAMETERS” alt menUsiine
girin, sonra ekrani asagi/yukari oklari ile hareket ettirerek asagida verilen
parametrelerin sayisal degerlerini segin.

Mntik menusuigin, “LOGIC” alt menusUine gelin.

Programin birlestirici tarafindan gergeklestiriimesi durumunda, Fig. A ve B
ile “KURULUM” bélimiine bagvurun.

NOT: QSC-D kontrol linitesi UNIPRO programlayicisina besleme
saglamaz.

15) KURULUM

Gosterge programlayicisi, QSC-D kontrol kartinin tim fonksiyonlarinin
kurulumunda kullanilir. Programlayici meni secgimini ve fonksiyon
parametreleri kurulumunu t¢ adet bas-birak tip butonla saglar:

+ menlkaydirma/degerartis tusu
- menikaydirma/deg@erazalistusu
OK Giris (onay) tus
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Aynianda + ve tuslarina basiimasi durumunda aktif olan mentden ¢ikilir ve

sonraki menuden devam edilir. Degisiklik sadece OK tusuna sonradan

basilirsa ayarlanir. OK tusuna ilk olarak basilirsa, programlama moduna

girilir.

Ik olarak asagidaki bilgiler siras ile ekranda gérdlir:

- Kontrol Gnitesiyazilim versiyonu

- Gergeklestirilen toplam manevra sayisi (Deger yuzlik olarak ifade
edilir, bundan dolayi ilk yliz manevra sirasinda ekranda ilk olarak 0000
degeri goruldr.)

- Hafizadakiradyo kontrol cihazlar

Asagida ana menii ve buna bagl olarak alt meniiler listelenmistir. Onceden

belirlenmis parametreler kare parantez icerisinde gdésterilmektedir [0].

Ekran Uzerindeki bilgiler ise yuvarlak parantez icerisinde gdésteriimektedir

(0).

Kurulum prosediruicin Fig. A ve B bakiniz.

15.1) Parametre Mendisii
- Otomatik Kapatma Zamani (tcA) [10s]
Otomatik kapatma zamanini 3-120 sn araliginda sayisal olarak
ayarlaymniz
- Acilis motor torku (oPt)[80%)]
Motor tork degerini 1% ile 99% araliginda sayisal olarak ayarlayin.
- Kapanis motor torku (clSt) [80%)]
Motor tork degerini 1% ile 99% araliginda sayisal olarak ayarlayiniz.
- Yavaslayarak agma motor torku (oP.t Slow ) [50%)]
(UNIPRO ==>gelismis parametre ==>adres 8)
Motor tork degerini 1% ile 99% araliginda sayisal olarak ayarlayiniz.
- Yavaslayarak kapama motor torku (cls. t Slow ) [50%)]
(UNIPRO ==>gelismis parametre ==>adres 9)
Motor tork degerini 1% ile 99% araliginda sayisal olarak ayarlayiniz.
- Hizli acilma zamani (op. SPEEd. T IrE) [2 dak.]
(UNIPRO ==>gelismis parametre ==>adres 6)
Zamani, normal acilma zamanina (yavaslama degil ); 1
arasinda.
- Hizli kapanma zamani (cLS. SPEEd. T IrE) [2 dak.]
(UNIPRO ==>gelismis parametre ==>adres 7)
Zamani, normal kapama zamanina (yavasglama degil) ayarlayin; 1- 2
dakika arasi.

2 dakika

NOT: Yavaglama zamani, agilma ve kapanmada bir manevra zamanindan
elde edilir ve parametrelerin icinden en disik degeri segilir. Ornegin son 15
saniyedeki birmanevraigin, yavaslama suresini 3 saniye olarak elde etmek
icin “normal hiz sliresi” 12 saniyeye ayarlanmalhdir.
- Asagiyavaslama hizi (SLow APEEd) [0]
(UNIPRO ==>gelismis parametre ==>adres 5)
Asagl yavaslama hizini asagidaki degerlerden birini secerek
ayarlayiniz:
1 Normalhizin %50 sinde yavaglama
2 Normalhizin %33 sinde yavaslama
Normalhizin %25 sinde yavaglama
- Zone (zonE)[0] (UNIPRO ==>gelismis parametre ==>adres 1)
Alan numarasini en az 0 ile en ¢ok 127 arasinda ayarlayiniz. “Seri
Baglanti” paragrafina bakiniz.

15-2 Mantik (Logic) Mentisii (LoGlc)

- TCA(icA)[OFF]

ON  Otomatik kapanmayi aktif eder

OFF Otomatik kapanmayi ¢ikarir

- 3 Kademe (3 StEP) [OFF]

ON  3-kademeli calisma mantigi aktif yapar, baslatma sinyali asagidaki
etkilere sahiptir:

kapi kapali: aclk

acllmada: durdurve TCA (yapilandirildiysa) gir
pencere agik: kapali

kapanmada: durdur ve tekrarag

OFF 4-kademeli calisma mantigini aktif yapar, baslatma sinyali asagidaki
etkilere sahiptir:

kapi kapali: aclk

acllmada: durdurve TCA (yapilandirildiysa) gir
pencere acik: kapall

kapanmada: durdurve TCA girme (dur)

durmadan sonra: aclk

- itme kilitlemesi (IbL oPEn) [OFF]

ON Baglatma sinyalinin agilma sirasinda etkisi yoktur.

OFF Basglatma sinyali agilma ve kapanma sirasinda etkindir.

- Acilis sirasinda fotoseller (Photc oPEn) [OFF]

ON Herhangi bir engelle karsilasiimasi durumunda, distataki fotosel
aclima islemini gerceklesgtirir.
Kapanma durumunda, fotosel ani olarak hareketi ters gevirir.

OFF Herhangi bir engelle karsilasilmasi durumunda, fotoseller hem
acllmada hem de kapanmada aktif olurlar. Fotosel
kapanmada bir engelle karsilasirsa, sadece fotoselin baglantisinin
kesilmesinden sonra ters yénde hareket eder.

- Fotosel test (tESt Phot) [OFF]

(UNIPRO => lleri calisma mantiklar => adres 14)

ON  Fotosel kontrollini aktif yapar

OFF Fotosel kontrolliini kapatir
Eger bu ayarlar aktif degilse (OFF), fotoselin kontrol fonksiyonunu
engelle, fazladan kontrol butonu ekleyerek cihaz
baglantisinaizin verilemez.

- Kapi-acik veya 2nci radyo kanali uyari i1s1g1 (ScR 2ch) [ON]

ON 14 ve 15 klemensleri arasi Kapi-acik uyari 1sig1 olarak
tanimlanmistir, bu durumda 2nci radyo kanal yaya gecisi olarak
tanimlanmistir.

OFF 14 ve 15 uclari arasi 2nciradyo kanali olarak tanimlanmistir.

- Onalarm (PrE AL) [OFF]

ON  Motor galismaya baslamadan 3 saniye 6nce flagér yanip sénmeye
baslar.

OFF Flasér, motorun calismaya basladigi anda yanip sdnmeye baglar.

- Tutma-calistirma kontrol ( hold-to-run ) [OFF]

ON  Tutma-calistirma iglemi: Kontrol tusuna basili tutuldugu sirece
manevra devam eder. (ACMA-KAPAMA)

OFF 3yada4 mantikadimina gore itme iglemi,

- Acma-Kapama Sec¢imi ( StArt- CLoSE ) [OFF]

ON  21ve22klemensleriarasi giris, kapama olarak hareket eder.

OFF 21ve22klemensleriarasi giris, baslama olarak hareket eder.

- Sabit Kod (F IHEd codE) [OFF]

(UNIPRO => ileri calisma mantiklar => adres 13)

ON  Alici sabit kod modunda ¢calismaya programlanir, “Radyo-Verici

cogaltma” paragrafina bakiniz.

Alici atlamali-kod modunda ¢alismaya programlanir, “Radyo-Verici

cogaltma” paragrafina bakiniz.

- Radyo vericisini programlama (rADlo ProO) [OFF]

(UNIPRO => ileri calisma mantiklar => adres 15)

ON  Radyo sayesinde vericinin hafizaya alinmasini mimkun kilar:

1- Once gizli tusa (P1) ve sonra radyo meniisii sayesinde standart

modda zaten hafizaya alinmig olan bir vericinin normal

tusuna (T1, T2, T3veya T4) basiniz.

2 - 10 saniye icerisinde gizli tusa (P1) ve hafizaya alinacak olan bir

vericinin normaltusuna (T1, T2, T3 veya T4) basiniz.

Alici, programlama modundan 10 saniye sonra cikar; bu strenin

bitiminden 6nce baska yeni vericiler hafizaya

Alinabilir. Bu modun kontrol paneli Gzerinden yapilmasina gerek

yoktur.

Radyo aracihigiyla vericinin hafizaya alinmasini ortadan kaldirir.

Vericiler sadece uygun radyo menuslni kullanarak hafizaya

alinabilir.

- Master/Slave = Actiran/Acilan Kapi (MASter) [OFF] ( UNIPRO
=> lleri calisma mantiklar => adres 12)

ON  Merkezlenmis baglantida kontrol panel Master (Agtiran) olarak

ayarlanir.

Merkezlenmis baglantida kontrol panel Slave (agilan) olarak

ayarlanir.

OFF

OFF

OFF

15-3) RADYO MENUSU (rRdio)
- Ekle
Bir adet uzaktan kumanday kontrol karti hafizasina alir.islem sonrasi
uzaktan kumandanin hafizada depolandigi
hafiza numarasi ekranda gértintr (01-64)
- Add Start ( Baslangi¢ butonu ekle) ( Add StArt)
Uzaktan kumandaninilgili butonu 1.Kanala tanitilir.
- Add 2CH Buton (Addd2ch)
Uzaktan kumandaninilgili butonu 2.Kanala tanitilir.
Gizli tuslu vericiler icin P1 gizli tusuna basiniz ( Resim B1A). tusu
olmayan vericiler igin P1 tusunun goérevi, vericinin 4 adet tusuna
basmaya veya pil bélmesini actiktan sonra bir tornavidaiile ikiadet P1
noktasini birbirine kisa devre etmeye karsilik gelir (Resim B1A).
- Read (rERd)
Radyo alici kartinin hafizasinda bulunan uzaktan kumandanin hafiza
numarasi (01-64) ve tus ismi (T1-T2-T3-T4) gérintilenir.
- Listeyi Kaldir (ErERSE 64)
UYARI! Radyo alici kartinin hafizasinda bulunan butin kayitlar silinir.
- Alici Kod Okumasi (RX kodu)
Radyo alici kartt numarasini gosterir.
ONEMLI NOT: YAPISKANLI TUS SABLONUNU BIRINCi
HAFIZAYA ALINAN VERICIi (ACTIRAN) UZERINE YAPISTIRINIZ.
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El ile programlama durumunda, birinci verici ALICI ANAHTAR KODU
tahsis eder; bu kod sonradan gelen radyo vericisinin ¢ogaltiimasi igin
gereklidir. Kart Ustindeki Cogul lama paylasilan alici kart ¢ok sayida
ileri fonksiyon 6zellikleri saglar:

® Actiran (Master) verici cogaltma (yuvarlama-kod yada sabit kod )

® Aliciyayeni eklenmis olan vericiyer degistirme cogaltmasi

®  Vericidatabasenin ydnetimi

®  Genelalicilarin yénetimi

Bu ileri fonksiyonlarin kullanimi, UNIRADIO kilavuzu ve CLONIX
programlama rehberi referans alinarak, UNIRADIO ile saglanir.

15-4 LISAN MENUSU (LAnGURGE)

Ekran programlama diizeneginde dil ayarini yapmanizi saglar.
-iITALYANCA (tA)

-FRANSIZCA(FrA)

-ALMANCA(dEU)

-INGILIZCE(EnG)

-iISPANYOLCA(ESP)

15.5) FABRIKA CIKIS AYARLARIMENUSU (dEFAULT)
Kontrol kartindaki fabrika ¢ikis ayarlarini geri getirir. Geri getirdikten sonra
yeni bir otomatik ayarlama islemiyapiimalidir.

15.6) ARIZA TESHISi VE iZLEME
QSC-D panelindeki ekran hem normal ¢alisma ve hem de ariza durumunda
bazi faydali bilgileri gosterir.

Arizateghisi:

Ariza durumunda ekrana hangi cihazin kontrol edilmesi gerektigini gdsteren
birmesaj gelir.

PED = Yaya gecisi girigi etkinlesmesi

STRT = START girigi etkinlesmesi

STOP = STORP girisi etkinlesmesi

PHOT = Fotosel girisi etkinlesmesi

BAR = COST girisi etkinlesmesi

FLT = Kontrol edilmis fotoseller icin FAULT girisi etkinlesmesi
CLOS = CLOSE girisi etkinlesmesi

OPEN = OPEN girisi etkinlesmesi

SWO = Acilma limit switch girisi etkinlesmesi

SWC = Kapanma limit switch girisi etkinlesmesi

TH = Yazilim termal koruma etkinlesmesi

Bir engel bulunmasi halinde QSC-D paneli kapiyr durdurur ve bir ters
manevray etkinlestirir; ayni anda ekrana “AMP” mesaji gelir.

I1zleme:

Acilma ve kapanma evreleri sirasinda ekrana bir noktayla ayriimis doért
rakam gelir, 6rnegin 35.40. Manevra sirasinda rakamlar surekli giincellenir
ve motor (35) tarafindan ulasilan maksimum torku ve 6nceden ayarlanmis
tork degerini (40) temsil ederler.

Bu degerlertork ayarinin diizeltilebilmesine imkan tanirlar.

Eger manevra sirasinda ulasilan maksimum tork parametre mentsinde
ayarlanan degere hatiri sayilir derecede yaklasirsa ileride arizalar ortaya
¢ikabilir ve bunlarin ardindan asinma veya kapinin az miktarda sekil
bozukluguna ugramasi gelir.

O nedenle montaj slresince yapilan bazi manevralar esnasinda ulasilan
maksimum torku kontrol etmek, ve gerekirse parametre menulsinde
yaklasik % 15- 20 dahabuylk birdegere ayarlamak 6nerilir.

15.7) OTOMATIK AYAR MENUSU (AUtoSEt)

Motor torkunu otomatik olarak segmenize imkan tanir.

UYARI !l Otomatik ayar islemi sadece kanadin kesin hareketinin
(agilma/kapanma) kontrol edilmesinden ve dogru limit switch
etkinlestirmesinden sonra yapilmaldir. OK butonuna basilir basiimaz “....
....” mesajl ekrana gelir ve kontrol Uinitesi kapi ¢alismasini otomatik olarak
ayar ettigi sirada; yavaslamadan bir agma manevrasi sonrada
yavaslamadan bir kapanma manevrasi yaptirir.Sonra kontrol Unitesi kanat
hareketi i¢in gereken minimum torkun otomatik olarak ayar edildiginden
Once yavaslayarak bir acma manevrasi sonra da yavaslayarak bir kapama
manevrasi gerceklestirir. Bu durumda kontrol Unitesi yaklasik 8 san. bir
yavaslama zamanina paralel, 3 ( normal hizin %25 i) e esit olan yavaslama
hizi secer. ( Eger agilma suresi 3 saniyeden az ise, otomatik ayar
fonksiyonu yavaslatma segenegini aktif yapmaz).

Bu evre esnasinda fotoselleri engellemekten ve ayrica START, STOP veya
PED kumandalarini ve ekrani kullanmaktan kacinmak énemlidir.

Bundan sonra egere otomatik olarak ayarlama basariyla tamamlanmigsa
kontrol karti ekrana “OK” mesajini getirir, ve her hangi bir tusa bastiktan
sonra otomatik ayar menisiine geri doner.
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Diger taraftan eger kontrol karti ekrana “KO” mesajini getirirse otomatik
ayar isleminin basariyla yapiimadigi manasina gelir; bu nedenle yeni bir
otomatik ayar islemine girismeden 6énce kapinin asinma durumunu ve
kanatlarin diizenli hareketini kontrol etmek gerekir.

UYARI! Otomatik ayarlama evresinde engel tanima fonksiyonu etkin
degildir; o nedenle montajci mekanizmanin hareketine kumanda
etmeli ve insanlarin veya evcil hayvanlarin mekanizmanin ¢calisma sahasina
yaklagsmasini veya orada durmasini énlemelidir.
Tampon akilerin kullaniimasi halinde otomatik ayarlama kontrol karti sehir
elektrik sebekesi tarafindan beslenirken yapilimalidir.
UYARI: EN 12445 standardi tarafindan belirlenen noktalarda 6l¢tilen
darbe kuvvetinin EN 12453 standardinda belirtilenden daha asagida
oldugunu kontrol edin.
Yanls hassasiyet ayari insanlarin veya hayvanlarin yaralanmalarina veya
esyalarin hasar gérmesine yol acabilir.

16) SCS1 KARTIILE SERi BAGLANTI (Fig. 20)

QSC-D kontrol paneli uygun seri girisler ve gikislar sayesinde bir ¢ok
otomasyon biriminin merkezlenmis bir sekilde baglanmasina olanak tanir.
Boylelikle tek bir komutu kullanarak baglanmis olan tim otomasyon
birimlerinin agilmasini ve kapanmasini mimkun kilar.

Resim 20'deki diyagrami takip ederek 6zel bir telefon tipinde hat kullanarak
tm kontrol kartlarini baglamayi gerceklestirin.

Bir ciftten daha fazla bir telefon kablosuna ihtiya¢ duyuldugunda ayni ciftten
kablolari kullanmak kaginilmazdir.

Bir cihaz ile bir sonraki cihaz arasindaki telefon kablosunun uzunlugu 250
metreyi gecmemelidir.

Bu noktada oncelikle bir ANA ( = ACTIRAN) birim tayin edip diger tim
birimleri YARDIMCI ( = ACILAN) birim olarak ayarlamak suretiyle kontrol
panellerinin her birisinin kurulumunun dogru yapilmasi gerekmektedir
(mantik menusune bakin).

Ayni zamanda Bélge numarasini (parametre menUsune bakin) 0 ile 127
arasinda tahsis edin.

Bolge numarasi, her biri bélge ana ( = actiran) birimine cevap veren
otomasyon birimi gruplarini yaratmaniza imkén tanir. Her bir bdlgeye
sadece tek bir ana birim tahsis edilebilir ve bdlge 0'daki ana birim ayni
zamanda diger bélgelerdeki yardimci ( = agilan) birimlere de kumanda eder.
Resim 26'da nokta nokta cizgiyle gdsterilen seri baglanti déngusini
kapatmak, sadece eger UNIPRO vasitasiyla baglanmis cihazlarin adedini
kontrol etmek ihtiyaciniz olursa gerekir.

17)ISTATISTIK

UNIPRO programlama cihazini kontrol unitesine bagladiktan sonra

CONTROL UNITS/STATISTICS (KONTROL KARTLARI / iSTATISTIK)

menusune girin ve sayfalar bastan asagi tarayarak istatistiki parametreleri

ekrana getirin:

- Karttaki mikroiglemci yazilim versiyonu

- Yapilan manevra sayisi. Sayet motor degistirilirse o zamana kadar
yapilan manevra sayisini kaydediniz.

- En son bakimdan beri yapilan manevra sayisi.

- En son bakim tarihi. “Update maintenance date” (Bakim tarihini
yenile) menisine girilerek en son bakim vyapilan tarih elle
glncellenmelidir

- Kurulum tanimi. Kurulumu tanimlayan 16 karakter uzunlugunda bilgi
girilebilir.

18) ELLE SERBEST BIRAKMA

Elle veya acil durumda serbest birakma bir kapinin elle agilmasi gerektigi

durumda, ve mekanizmanin ¢alismaz hale geldigi veya yanls ¢alismasi

halinde devreye sokulmalidir. Acil durumda manevra yapmak icin
asagidakileriyapmaya baglayin:

° Serbest birakma anahtarini uygun yuvasina sokun (Fig.19) ve
saat ibresi yonlinde 90° cevirin.Bdylece pinyon diglisi hareketsiz
birakilir, ve o nedenle kapinin elle agiimasina imkan tanir.

Uyari: kapi kanadini sert itmeyin; tam tersine tiim parkuru boyunca

kaymasina yardim edin.

° Motor tahrik kontrolini yeniden kazandirmak icin topuzu saat
ibresinin tersi ydénde sonuna kadar cevirin, ve sonra anahtari ¢cikarip
timiilgili kisilerin bildigi bir yerde saklayin.

d Serbest birakma topuzunun kisiye 6zel bir anahtarla piyasaya
sunulmus oldugu durumda (Fig.18) asagidakileri yapmaya
baslayin:

° Kigiye 6zel anahtari kilide sokun, anahtari saat ibresinin tersi yénde
90° gevirin.

° Serbest birakma topuzunu tutun ve saat ibresi yéniinde duruncaya

kadar gevirin (Fig.18).
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hd Kap1 kanadini tim parkuru boyunca kaymasina yardim ederek elle itin.

° Topuz ilk konumuna geri getirilinceye kadar (motordan tahrikli
calistirma) anahtar kilitten disariya gikartilamaz.

° Motor tahrik kontrolini yeniden kazandirmak icin topuzu saat

ibresinin tersi ydnde sonuna kadar ¢evirin.

19) MEKANIZMANIN KONTROL EDILMESI

Mekanizmanin normal olarak kullaniimasina izin vermeden 6nce asagidaki

islemleri cok dikkatle yerine getirin:

*  Tim emniyet cihazlarinin (limit switch'ler, fotoseller, hassas kenarlar,
vb.) gérevlerini dogru yaptiklarini kontrol edin.

e Kanadin basing (ezmeme) kuvvetinin yurirlikteki yonetmelikler
tarafindan sart kosulan sinirlarin igerisinde oldugunu kontrol edin.

*  Elle agilmakomutunu kontrol edin.

¢ Kullanimdaki kumanda cihazlariyla acilma ve kapanma iglemlerini
kontrol edin.

e  Standartve kisiye 6zel elektronik galisma mantigini kontrol edin.

20) MEKANIZMANIN GALISTIRILMASI

Mekanizma bir uzaktan kumanda cihaziyla veya bir start butonuyla uzaktan
ve bu yuzden goérinmeden kumanda edilebildigi icin tim emniyet
cihazlarinin iyi ¢alisir durumda olduklari duzenli olarak kontrol edilmelidir.
Emniyet cihazlarinin anormal calismalari halinde derhal teknik servisi
cagirin. Cocuklari mekanizmanin ¢calisma sahasindan emniyetli bir mesafe
Otede tutun.

21) KONTROL

Mekanizma, kapiy! elektrik motoruyla agmak ve kapamak icin kullanihr.
Kontrol ihtiyaclara ve montajin 6zelliklerine gore degisik formlarda (yani elle
kumanda, uzaktan kumanda, manyetik yaka karti ile sinirli girig, vb.) olabilir.
Cesitli kontrol sistemlerinin detaylari igin o Grtiniin montaj kilavuzuna bakin.
Mekanizmay! kullanan herkese c¢alistirlmasi ve kumanda edilmesi
anlatiimahdir.

22) BAKIM

Her hangi bir bakim islemini yaparken mekanizmanin elektrik beslemesini

kesin.

*  Fotosellerin camlarini siklikla temizleyin.

*  Dogru motor tork ayarini teknik servise (montajciya) kontrol ettirin.

L Giderilemeyen anormal bir galisma olmasi durumunda elektrik
beslemesini kesin ve teknik servisi (montajciyi) cagirin. Mekanizma
bozukken elle agilmaya ve kapanmaya imkén tanimak icin serbest
birakmayi etkinlestirin.

23) HURDAYAAYIRMA

Uyari ! Buislem uzman elemanlar tarafindan yapiimalidir.

Pargalar yururlUkteki kurallara gére ¢ope atimahdir. Hurdaya ayirma
durumunda otomasyon cihazlari her hangi 6zel bir risk veya tehlike arz
etmezler. Pargalarin geri donistumle tekrar kullanilabilecegi distnulerek
bu malzemeler tipine gore tasnif edilmelidir (elektrik aksami, bakir,
aliminyum, plastik, vs.).

24) SISTEMIN SOKULMESI

Uyari ! Buislem uzman elemanlar tarafindan yapiimalidir.

Otomasyon sisteminin sokulip bagka bir yere kurulmasi igin, asagidaki
islemleri takip ediniz:

* Elektrik baglantisini ve komple harici elektrik tesisatini sistemden
ayiriniz.

* Soklulemeyen veya hasar goéren pargalar olursa, bunlar
degistirilmelidir.

Uyari ! Bu el kitabindaki tanimlar ve sekiller baglayici degildir. Uretici
firmaistedigi zaman ve mevcut yayini giincellestirmek taahhiidii altina
girmeksizin tiriiniin temel 6zelliklerini aynen muhafaza ederek iiriinde
teknik, uUretime yonelik ve ticari anlamda uygun gordiigi
iyilestirmeleri yapmak Ulzere her hangi bir tadilati yapmak hakkina
sahiptir.
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Fig. A
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gérulmediginde meniden tamamen
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OK tusuna bir defa basildiginda sirasi ile

ik deger asagidaki bilgiler ekrana gelecektir.
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1 —/OFF veya aclk / kapal degerlerini degistirme
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Son bakim tarihinden itibaren OK tusu (onaylama) KO! mesaji (deger veya fonksiyon hatasi)
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Fig. B
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RADYO MENUSU

Ekle

Bir adet uzaktan kumandayi kontrol karti hafizasina alir.
islem sonrasi uzaktan kumandanin hafizada depolandigi
hafiza numarasi ekranda gortinir (01-64)

Add Start (Baslangic butonu ekle) (Add StArt)
Uzaktan kumandaninilgili butonu 1.Kanala tanttilir.

Add 2CH Buton (Addd2ch)

Uzaktan kumandanin ilgili butonu 2.Kanala tanitilir.

Gizli tuslu vericiler icin P1 gizli tusuna basiniz ( Resim
B1A). tusu olmayan vericiler igin P1 tusunun gorevi,
vericinin 4 adet tusuna basmaya veya pil bdlmesini
actiktan sonra bir tornavida ile iki adet P1 noktasini
birbirine kisa devre etmeye karsilik gelir (Resim B1A).
Read (rERd)

Radyo alici kartinin hafizasinda bulunan uzaktan
kumandanin hafiza numarasi (01-64) ve tus ismi (T1-T2-
T3-T4) gorintdlenir.

Listeyi Kaldir (ErERSE 64)

UYARI! Radyo alici kartinin hafizasinda bulunan batin
kayitlar silinir.

Alici Kod Okumasi (RX kodu)

Radyo alici karti numarasini gésterir.

OTOMATIK AYAR MENUSU (AUtoSEt)
Motor torkunu otomatik olarak se¢cmenize imkéan tanir.

UYARI !! Otomatik ayar islemi sadece kanadin kesin
hareketinin (agilima’kapanma) kontrol ediimesinden ve
dogru limit switch etkinlestirmesinden sonra yapiimalidir.
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Fig. 16
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Fig. 20
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BFT TURKIYE DiSTRIBUTORU:

GOKSU YAPI TEKNOLOJILERI AS

Genel Mudiirluk / Head Office: Uzaycagl Caddesi
No:62/2 Ostim Organize Sanayi Bélgesi 06370 ANKARA
Tel: +90 312 386 03 03 Fax: +90 312 386 03 33
Fabrika / Factory:

Tel: +90 382 266 23 20 Fax: +90 382 266 23 22
istanbul Sube/ Branch:

Tel: +90 212 210 49 90 Fax: +90 212 210 49 89
teknik@goksugroup.com.tr

sales@goksugroup.com.tr

www.goksugroup.com.tr
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